Goodrive350-19 kpaHoBas cepus

Makpoc KpaH BeKTopHOe ynpaBrieHue ¢ 3HKOAepoM
AnHanoroBoe 3agaHue ckopoctu 0...10B + pexxum MUkpockopocTn

PeXxunM MUKpOCKOPOCTM BKMHOYAETCs/BbIKINOYaeTcs TyMOnepom (BO BpeMsi OCTaHOBKM ABWKeHWs ). Mpu
ero akTuBauum SXXOUCTUK pPerynunpyeT BbIXOAHYHO YacToTy B AvanasoHe 0-10% HOMMHanbHOW YacToThl
MOTOpa — T.e. OTKNOHeHMe MKOWCTMKa HanonosuHy (5 BonbT Ha aHanorosom Bxode) Ha Bbixoge MY
2,5y ana motopa 50y (1 BonbT — 0,5 My. 8 Bonbt —4 My, 10 B —5Tw).
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PucyHok 1. Cxema nogkntoyeHust ansi MM ¢ BEKTOpHbIM yrnpaBneHMeM ¢ 3HKOAEPOM (Ucronb3yeTcst

aHanorosoe 3apaHue 0..10B).



Goodrive350-19 kpaHoBasi cepus
BBopg B akcnnyartauuio

1. NpoBepbTe nogknoyeHe.
2. YctaHosute P00.18=1, 4To6bl BOCCTAHOBUTb HACTPOMKM MO YMOTYAHWIO.
3. YctaHoBuTe napametpsl (kBT, 'y, B, A) asuratens B rpynne P02.

4. YctaHosute P00.15=2. Ha knaBuatype otobpaxaertcs "-IT'UN-". Haxmute knasuwy RUN, 4To6bl
BbINOMHUTL CTAaTU4ECKYI0 aBTOHACTPOMKY.

5. YcTtaHoBuTe napameTp Tuna aHkogepa B P20.00, ycTtaHoBMTE napameTp MMMyNnbca Ha paspelleHne
(PPR) B P20.01. BbinonHuTb nogbem Ha Hu3kon ckopocTtu. NposepbTe 3HayveHune P18.00. Ecnu
3HayeHne oTpuuaTenbHOe, HanmpaBneHWe 3HKOAEepa MEHSeTCA Ha MpOTUBOMOMNOXHoe. Toraa Bam
HYXHO TONbKo yctaHosuTb P20.02=0x001.

6. YcraHosuTte P90.00=11, 4yTobbl BbibpaTh NpuknagHoi makpoc MMM ¢ BEKTOPHbIM ynpaBneHueM c
obpaTHol cBA3bIO.

7. BbinonHuTe nNpobHebIii 3anyck Ha HKU3Kol ckopocTu. HacTpoiite Makpo napameTpbi (P90.00=11)
Tabnuua 1. MapameTpbl HACTPOEK ANs 3aMKHYTOrO KOHTYpa B BEKTOPHOM pexume, MM
(ncnonb3yetca 3agaxue 0..10B).

MNapawvetp HaumeHoBaHne Hacrpoiika Mpvmeyanve
P00.00 Pexum ynpaenenuna 3 3aMKHYTbI KOHTYP BEKTOPHBbIN
CKOpOCTbIO pexum (VC)
P00.01 McTouHMK KomaHp, 1 Knemmbl
ynpasfenus
McToYHMK 3apaHus
P00.06 yacToTbl A 1 Al
McTouHMK 3apaHun
P00.07 YyacTtoTbl B 2 Al2
P00.11 Bpewms pasroxa 1 10.0 Cex.
P00.12 Bpems TopMoxeHuns 1 5.0 Cex.
P01.15 CKopocTb ocTaHoBa 0.20 u
P05.00 Twn Bxopa HDIA 0x1 [MCKpeTHbIN BXOA,
P05.03 DyHKumMA BxoaaS3 64 MpepenbHoe nonoxeHue nogbema
(KOHLEeBMK)
P05.04 dyHKums BxogaS4 7 C6poc ownbku
P05.04 ®dyHkumsa Bxoga HDIA 13 Bbl6op UcTouHMKa 3aaaHus
yactotbl AnB
. 0.00B-P05.26. 3HaueHne
P05.24 Huxhmin “Kﬁﬂe’" BXoAa 0.20 BbIGUPaETCA nonb3oBaTenem
P05.28 Bpemsa dunbTpa 0.100 Cek. (0.000-10.000)
BxopaAll
. B
P05.29 HwxHuin npepgen Bxopa 0.00
Al2
. %
P05.30 HwxHui npegen Bxopa 0.0
Al2 cooTBETCTBME
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%
P05.36 BepxHui npepen sBxopa 20.0 ’
Al2 cooTtBecTBME
P06.03 ®dyHkums pene RO1 49 Bkn/Beikn Topmo3 asuratens
P06.04 ®dyHKumsa pene RO2 5 Asapus MY
BkntoyeHve noruku
P90.04 YNPABINEHNS TOPMO3OM 1 Topmo3som ynpaenset MY
asurartens
PactopmaxusaHve % Bbl6upaeTca cOOTBETCTBEHHO
P90.14 TOpMO3a Xof, Brepeq, 50.0 HOMUHaNbHON MOLLHOCTU
KPYTSILLUMIA MOMEHT [ABUraTens U KpyTsiLlero MOMeHTa
P90.15 PactopmaxuBatue 50.0 % BbI6upaeTca cOOTBETCTBEHHO
: TOpMO3a X0 Ha3ap, : HOMUHaNbHON MOLLHOCTU
KpyTAaLWmMn MOMEHT OBUraTens n KpyTsLwero MOMeHTa
PacTtopmaxwBaHue
P90.16 TOpMO3a XOp, Brepes, 1.00 u
yacTtoTa
PacTtopmaxwBaHue
P90.17 TOpMO3a X0p, Ha3ap, 1.00 fu
yacTtoTa
TopmMoxeHue xof m
P90.18 Brepen, YactoTta 1.00
P90.19 TopmoxeHue xop Ha3ag, 1.00 fu
) YyacToTa ’
BHUMAHME.

1. Ecnu Bbl XOTUTE TONbKO NpoBepuTb, paboTy MY, yctaHoeuTe P90.00=0 (06wt pexum).

2. Ecnu Bbl BbiNONHAETe BBOA B 3KcnnyaTauuo 6e3 Harpysku, yctaHosute P90.00 Ha 11, Takxe
yctaHoBute P90.14 1 P90.15 Ha 0, yToGbl MY He coobwan 06 ownbke NPOBEPKM KPYTALLErO
MoMeHTa «tPF» n3-3a oTcyTCTBUSI Harpy3ku. Ecnv BHeLWHWI TOPMO3HOW Pe3nNCTOp He MOAKMIOYEH,
yBENUYbTE BPEMSI Pa3roHa/TOPMOXEHUS, YTOObI YacTOTHO-PErynupyemMblil NpuBog He coobluan o
nepeHanpsiXeHWn Ha LWKHe u3-3a GbICTPOro OCTaHoBa.

3. Bo Bpemsi BBOf@ B 3KChsyaTauumio Ha MecTe, ecnu curHan knemmsbl MY, KomaHaa ABUXEHUA
BBEPX/BHU3 HE COOTBETCTBYET HamnpaBneHW0  MOABbEMA/ONyCKaHusi  rpysa, U3MeHuUTe
nocnenoBaTesnibHOCTb NMoObIX ABYX (a3 Ha BbixoAHbIX knemmax U, V u W MY,

4. 3TW HaACTPOWKM yAOBNETBOPSOT GOMbLWMHCTBY TpeboBaHWin cryyaeB npumeHenua TIM c
BEKTOPHbIM YMpaBfieHWeM C 3aMKHYTbIM KOHTYPOM, W nNapameTpbl MPOU3BOAUTENBHOCTU
ONTUMM3MPOBaHbl W B GOMBLUMHCTBE Cly4aeB HE HYXAalTcs B HacTpoike. Ecnu BosHukaet
UCKMIOYEHNE, CM. raBy (pyHKLMOHASbHbLIX NapaMeTpoB AJ1s HACTPOWKM.



	Макрос Кран векторное управление с энкодером
	Аналоговое задание скорости 0…10В + режим микроскорости
	Режим микроскорости включается/выключается тумблером (во время остановки движения). При его активации джойстик регулирует выходную частоту в диапазоне 0-10% номинальной частоты мотора – т.е. отклонение джойстика наполовину (5 Вольт на аналоговом входе...
	Схема подключения
	Ввод в эксплуатацию
	1. Проверьте подключение.
	2. Установите P00.18=1, чтобы восстановить настройки по умолчанию.
	3. Установите параметры (кВт, Гц, В, А) двигателя в группе P02.
	4. Установите P00.15=2. На клавиатуре отображается "-ΓUN-". Нажмите клавишу RUN, чтобы выполнить статическую автонастройку.
	5. Установите параметр типа энкодера в P20.00, установите параметр импульса на разрешение (PPR) в P20.01. Выполнить подъем на низкой скорости. Проверьте значение P18.00. Если значение отрицательное, направление энкодера меняется на противоположное. То...
	6. Установите P90.00=11, чтобы выбрать прикладной макрос ГПМ с векторным управлением с обратной связью.
	7. Выполните пробный запуск на низкой скорости. Настройте Макро параметры (P90.00=11)
	ВНИМАНИЕ.
	1. Если вы хотите только проверить, работу ПЧ, установите P90.00=0 (общий режим).
	2. Если вы выполняете ввод в эксплуатацию без нагрузки, установите P90.00 на 11, также установите P90.14 и P90.15 на 0, чтобы ПЧ не сообщал об ошибке проверки крутящего момента «tPF» из-за отсутствия нагрузки. Если внешний тормозной резистор не подклю...
	3. Во время ввода в эксплуатацию на месте, если сигнал клеммы ПЧ, команда движения вверх/вниз не соответствует направлению подъема/опускания груза, измените последовательность любых двух фаз на выходных клеммах U, V и W ПЧ.
	4. Эти настройки удовлетворяют большинству требований случаев применения ГПМ с векторным управлением с замкнутым контуром, и параметры производительности оптимизированы и в большинстве случаев не нуждаются в настройке. Если возникает исключение, см. г...

