Goodrive350-19 kpaHoBasi cepus

Makpoc Jle6eaka BekTopHoe ynpaeneHue 6e3 aHkoaepa

MpuMeHNMO K NnoABLEMHMKaM uUnu nebepgkam, Ans 3afaHUA CKOPOCTU UCMONb3yeTcA
aHanoroBbI curHan 0...10B.
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PucyHok 1. Cxema nogkntoueHust ansi nebenku ¢ BeKTOpHbIM yripaBrnieHnem 6e3 aHkoaepa

(ncnonb3yeTcs aHanorosoe 3agaxue 0..10B).

Mpumeuanue. Ecnu caktuyeckoe noaksrioHeHne KrneMM ynpaeneHuss He COOTBETCTBYIOT KieMMaM,
noKasaHHbIM Ha cxeme, BbibepuTe Makpoc npunoxeHust nebefkv C BEKTOPHLIM
ynpasneHnem 6e3 o6paTHO CBSi3W, M HacTponTe (YHKUUM BXOAHbBIX/BLIXOAHBIX
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Goodrive350-19 kpaHoBasi cepus
KJIEMM B COOTBETCTBUM C (PAKTUYECKUM NOAKITIOHEHNEM.

BBop B akcnnyartauuio

1. MNpoBepbTe NoaKNOYEHNE.

2. YctaHosuTe P00.18=1, 4To6bl BOCCTAHOBUTL HACTPONKM MO YMOMYaHWHO.
3. YctaHoBuTe napametpsl (kBT, 'y, B, A) asuratens B rpynne P02.

4. YctaHosute P00.15=2. Ha knaBuatype otobpaxaetcs "-ITUN-". Haxmute knasuwy RUN, 4To6bl
BbINOMHNTL CTATU4ECKY0 aBTOHACTPOMKY.

5. YctaHoBute P90.00=12, 4yTo6bl BbIGpaTh NpuKNagHoi Makpoc nebeAkn c BEKTOPHbIM ynpaBneHnem
6e3 06paTHOW CBA3U.

6. BbinonHute npo6HbIA 3amyck Ha HU3KOW CKOPOCTW.7. BbiMonHuTe MNpO6HbIA 3anyck Ha HW3KOW
CKOpOCTH.

Hactpovite Makpo napameTpsbi (P90.00=12)

Tabnuua 1. MapameTpbl HACTPOEK ANt Pa30MKHYTOrO KOHTYpa B BEKTOPHOM pexume, nebeaka
(ncnonb3yetca 3aganue 0..10B).

MNapawvetp HaumeHoBaHne Hacrpoiika Mpvmeyanve
P00.00 Pexum ynpasnenus 1 Pa30MKHyTbI KOHTYP BEKTOPHbIN
CKOpOCTbIO pexum (SVC)
P00.01 McTouHMK KomaHp, 1 Knemmbl
ynpasneHusi
McTouHuk 3apanus
P00.06 yactoTbl A 1 Al
P00.07 ll:lacg?::bvlu?aaanamn 0 MaHenb ynpaenexus (Knasuatypa)
P00.11 Bpewms pasroxa 1 10.0 Cex.
P00.12 Bpems TopMoxeHuns 1 5.0 Cex.
P01.15 CKOpoCTb 0CTaHoBa 0.20 m
P05.03 DyHKumA BxogaS3 64 MpepenbHoe nonoxeHue nogbema
(KOHLEeBMK)
P05.04 dyHKums BxogaS4 7 C6poc ownbku
. 0.00B-P05.26. 3HaueHne
P05.24 Huxhmit "'Xlef-e“ BXona 0.20 BbIGUPaeTCA nonb3oBaTenem
P05.28 Bpems dunbpa 0.100 Cek. (0.000-10.000)
BxopaAlil
P06.03 ®dyHkums pene RO1 49 Bkn/Bbikn Topmos asuratensi
P06.04 ®dyHkums pene RO2 5 Aapus MY
BkntoyeHne noruku
P90.04 YNDABIIEHISA TOPMO3OM 1 Topmo3zom ynpaenset MY
asuratensi
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PactopmaxusaHve % Bbl6upaeTca cooTBETCTBEHHO
P90.14 TOpMO3a XOf, Briepes, 50.0 HOMUWHanNbHOW MOLLHOCTH
KPYTALLMIA MOMEHT ABuratensi u KpyTswero MoOMeHTa
P90.15 PactopmaxwsaHue 500 % BbiGupaeTcs COOTBETCTBEHHO
: TOpMO3a {OJJ. Hasaj, : HOMWHaNbHON MOLLLHOCTU
KpyTAWMM MOMEHT ABurartens v KpyTaLiero MoMmeHTa
PactopmaxusaHve
P90.16 TOpMO3a XOp, Briepes, 2.00 My
yacTtoTa
PacTtopmaxwBaHue
P90.17 TOopMO3a Xxof, Ha3af, 2.00 fu
yacrtoTa
TopmoxeHue xop, My
P90.18 Briepep, 4actoTa 2.00
TopmoxeHune xop Ha3ag, fu
P90.19 4actoTa ’ 2.00

Tabnuua 1. MNapameTpbl HacTpoek Ans

pPa30MKHYTOro KOHTypa B BEKTOPHOM pexume, nebeaka

(Mcnonb3yeTcs aHanoroBoe 3agaHve

-10..10B) Bxog Al2.

Napametp HaumeHoBaHue Hacrtpoiika Mpumeyanne
P00.00 Pexum ynpasnexus 1 Pa30oMKHyTbI KOHTYP
CKOpOCTbIO BEKTOpPHbI pexum (SVC)
McTouHMK KomaHp, 1 Knemmbl
P00.01 vnpasnexus
McTouHuk 3aganus
P00.06 yacToTbl A 2 Al2
P00.07 ll:lac;)::bvlu?asanamn 0 MaHenb ynpaenexus (Knasuatypa)
P00.11 Bpewms pa3sroHa 1 10.0 Cex.
P00.12 Bpems TopMoxeHus 1 5.0 Cex.
P01.15 CKOpoCTb 0CTaHoBa 0.20 m
P05.03 DyHKumMA BxoaaS3 64 MpenenbHoe nosioxeHne nogbemMa
(KOHLIEBUK)
P05.04 dyHKums BxogaS4 7 C6poc ownbku
P05.29 HwxHuin npegen Bxopa -10.00 -10.00B-P05.31
Al2
CooTBeTcTBYyOLLAsA
P05.30 HaCTpoOiKa HIKHEro 100.0 -300.0%...300.0%
npegena Al2
P05.31 CpepnHee 3HayeHue 1 -0.10 B. P05.29-P05.33
Bxopga Al2
CooTBeTcTBYylOLLAsA
P05.32 HaCTpOIiKa CpeaHero 0.0 -300.0%...300.0%
3Havenuel Al2
P05.33 CpegnHee 3HayeHue 2 0.10 B. P05.31-P05.35
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Bxopda Al2

CooTBeTCTBYIOLLAA o o

P05.34 HACTPOIKa CPEHEro 0.0 -300.0%...300.0%
3HayveHue 2 Al2
P05.35 BepxHuit npepen Bxopa 10.00 B. P05.33-10.00V
Al2

CooTBeTcTBYyIOLAA

P05.36 HACTPOIKa BEPXHEro 100.0 -300.0%...300.0%
npegena Al2

P05.37 Bpems dunbtpa Al2 0.100 Cek. 0.000-10.000
P06.03 ®dyHkums pene RO1 49 Bkn/Bbikn Topmo3 asuratens
P06.04 DyHKuma pene RO2 5 Asapus N4

BkntoyeHue noruku
P90.04 YNPABNEHNS TOPMO3OM 1 Topmo3som ynpaenset M4

apurartens

PactopmaxuBaHve % BbiGUpaeTca cOOTBETCTBEHHO
P90.14 TOpMO3a Xop, Brepeq, 50.0 HOMUHANbHON MOLLHOCTU

KPYTSILLUMIA MOMEHT [ABUraTensi U KpyTsiLlero MOMeHTa
P90.15 Pactopmaxueatue 50.0 % BblGUpaeTca COOTBETCTBEHHO

: TOpMO3a X0/, Ha3af, : HOMUHaNbHON MOLLHOCTU

KpyTAaWmMmM MOMEHT OBUraTens n KpyTsilero MoMeHTa

PactopmaxuBaHve
P90.16 TOpMO3a XOp, Brepes, 2.00 u

yacTtoTa

PactopmaxuBaHve

P90.17 TOpMO3a X0p, Ha3ap, 2.00 fu
yacTtoTa

TopmMoxeHue xof m
P90.18 Briepep, YyactoTa 2.00
P90.19 TopMoxeHue xof, 2.00 My

Hasapg, YyactoTa
BHUMAHUE.

1. Ecnu Bbl XOTUTE TONbKO NpoBepuTb, paboTy MY, yctaHoeuTe P90.00=0 (06wt pexum).

2. Ecnu Bbl BbiNOnHAeTe BBOA B 3KcnnyaTauuo 6e3 Harpysku, yctaHosute P90.00 Ha 11, Takxe
yctaHoBute P90.14 1 P90.15 Ha 0, yToGbl MY He coobuwan o6 ownbke NPOBEPKM KPYTALLEro
MomeHTa «tPF» 13-3a oTCyTCTBUS Harpy3ku. ECnu BHELWHWIN TOPMO3HON PE3NCTOP HE NMOAKIIHOYEH,
yBENUYbTE BPEMSsI Pa3roHa/TOPMOXEHUS, YTOObI YacTOTHO-PerynupyemMblili NpuBoA, He cooblian o
nepeHanpsiXeHUn Ha LWKHe U3-3a GbICTPOro OCTaHoBa.

3. Bo Bpems BBOAa B IKCMyaTauuld Ha MecTe, ecnu curHan knemmbl MY, komaHaa ABUXeHUA
BBEPX/BHM3 HE COOTBETCTBYET HamnpaBMneHuio  Nogbemal/onyckaHua rpy3a, U3MeHuTe
nocnepoBaTenbHOCTb Mtobbix ABYX a3 Ha BbIXxoaHbIX knemmax U, V u W MY,

4. 3TN HacTpoWMKu yAoOBMeTBOPsAT GONMbLIMHCTBY TpeboBaHWI CryyaeB npuMeHeHusi nebenok c
BEKTOPHbIM ynpaBfieHWnemM C 3aMKHYTbIM KOHTYpPOM, a napamMeTpbl NpOU3BOAUTENBHOCTH
ONTUMM3NPOBaHbl 1 B OONbLIMHCTBE CRyvyaeB He HYXAAlTCA B HacTpolike. Ecnu Bo3HukaeT
UCKIIoYeHre, CM. rmaBy (OyHKLMOHaNbHbIX NapaMeTpoB AnA HAaCTPOMKK Unn obpaTuTech B Cnyx6by
TEXHUYECKOW NOAAEPXKM.

AHanoroBsoe 3agaHue ckopocTtu -10...10 B

Korpa aHanoroBoe 3agaHue paBHo -10-+10 B, Heobxogumo ncnonb3oBaTth BxoA Al2, n 3HayeHus B
napameTtpax P05.29, P05.30, P05.31 n P05.35 Heobxoammo yBenuuuBaTtb nocnegoBaTenbHo. Ha
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cnepywuleM pUCyHKe MoKa3aHO COOTHOLIeHMeM MeXAay aHanorosbiM 3ajaHueMm wu HacTponKon
4acToThl.

100% A Corresponding setting
70’

>

-10v -0.1V 0.1V 1o0v

PucyHok 3. CooTBeTCTBYIOLIME HACTPOIKM YacTOTbl aHanorosoro Bxoaa Al2
(aHanoroBoe 3agaHue ot -10 B go +10 B).



	Макрос Лебедка векторное управление без энкодера
	Применимо к подъемникам или лебедкам, для задания скорости используется аналоговый сигнал 0…10В.
	Схема подключения
	Ввод в эксплуатацию
	1. Проверьте подключение.
	2. Установите P00.18=1, чтобы восстановить настройки по умолчанию.
	3. Установите параметры (кВт, Гц, В, А) двигателя в группе P02.
	4. Установите P00.15=2. На клавиатуре отображается "-ΓUN-". Нажмите клавишу RUN, чтобы выполнить статическую автонастройку.
	5. Установите P90.00=12, чтобы выбрать прикладной макрос лебедки с векторным управлением без обратной связи.
	6. Выполните пробный запуск на низкой скорости.7. Выполните пробный запуск на низкой    скорости.
	Настройте Макро параметры (P90.00=12)
	ВНИМАНИЕ.
	1. Если вы хотите только проверить, работу ПЧ, установите P90.00=0 (общий режим).
	2. Если вы выполняете ввод в эксплуатацию без нагрузки, установите P90.00 на 11, также установите P90.14 и P90.15 на 0, чтобы ПЧ не сообщал об ошибке проверки крутящего момента «tPF» из-за отсутствия нагрузки. Если внешний тормозной резистор не подклю...
	3. Во время ввода в эксплуатацию на месте, если сигнал клеммы ПЧ, команда движения вверх/вниз не соответствует направлению подъема/опускания груза, измените последовательность любых двух фаз на выходных клеммах U, V и W ПЧ.
	4. Эти настройки удовлетворяют большинству требований случаев применения лебедок с векторным управлением с замкнутым контуром, а параметры производительности оптимизированы и в большинстве случаев не нуждаются в настройке. Если возникает исключение, с...



